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MAGNET-MOTOR

Patent-Beschreibung

Die Erfindung betrifft die Gestaltung eines Magnet-Motors mit
zentraler, kongzentrischer Anordnung eines kreisrunden Arbeits-
rades und mehrersn zugeharigeng un das Arbeitsrad herum angeord-
neten, vorbestimmten kreisrunden oder kreisfSrmigen Msgnetrollen,
die gemeinsam liber zugeordnete Zehnrédder in vorbestlmmten Rota-
tionsabléufen eine regelbare Rptatiensge@ehwindigkeit bewirken.
Die Erfindung und die Neuheit der Erfindung betreffem fermer die
Anordnung und Gestaltung mehrerer sogenamnter Arbeitsschwingen,
die dadurch gekennzeichnet sind, da8 sie mittels Gelenken schwenk-
bar am Arbeitsrad'befestigt"sind9 um auf diese Weise die Jeweils
giingtigste Position wihrend der RotaticnVdes?Arbeitsrades und der
Masgnetrollen zueinander und gegeniiber &@m/den Magneten der Mag«
netrollen einzunehmen und das steuerbare Magnetfeld gum Zwsecke
der Rotatlon/lrbeit mit hoh@m Wirkungsgrad @inzusetzeno

Die Magnetmotor-Erfindung ist belsplelawalse dargestellt in zwei

Figuren : .

Fig.1 zeigt eine Magnetmotor—Aufszeht teilweise im Schnitt/Bruch.

Fig.2 zeigt einen Magnetmotor-Aussshnitt in Fig 1 mit anders ge-
‘stellten Magneten der Magnetrolle.

Der in Fig.1 in Aufsicht dargéstellte Magnet-Motor ist dadurch
gekennzeiehnet, dal sein zentral und konzentrisch angeordnetes
Arbeitsrad 1 einen Aussendurchmesser D 1 hat,'der fast die dop~
pelte DurchmessergriBe D der jeweiligen Magnetrollen 2 besitzt,.
s0 daB der Aussendurchmesser 4 der Magnetrollen = g betrigt; Je-
wells am Arbeitsrad 1 und an den Magnetrollen 2 sind entsprechend
der genannten Dﬁrchmessergrﬁﬂen D und 4 in beliebiger Weise Zahn-
réder 5 und 4 befestigt, die so ineinandergreifen, daB mittels
dieser Zshnréder eime kontinulierliche Rotation des Arbeitsrades

1 und der Magnetrollen 2 in der Weise erfolgt, daB sich die Mag-
netrollen 2 doppelt so oft (i@ Ef@ilri@htung)’dr@hen wie das Ar-
beitsrad 1. (Es sind aber auch sndere Umdrehungsverhéltnisse kon-
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struktionsmdglich). Zum Zwecke der Drehungen ist das Arbeitsrad

1 mit einer Welle/Hohlwelle 5 und sind die Magnetrollen ebenfalls
mit einer Welle/Hohlwelle 6 in beliebiger Weise fest wverbunden,
‘die in Ihrer Drehmitte angeordnet und in bekannter Weise gelagert
sind. Am Arbeitsrad 41 befinden sich ferner in gleichméBigen ab-
stinden mehrere magnetigierbare Arbeitsschwingen 7 - im Konstruk-
tionsbeispiel = acht Stiick -, die weitmOglich sussen am Durch-
messer D 1 des Arbeitsrades 1 mittels Gelenken 8 schwenkbar be-
festigt werden. Die Arbeitsschwingen 7 sind so geformt, daB ihre
nach aussen gerichtete Pliche naeh innen gewdlbt ist und ihre
InnenwGlbung bezisehungsweise Hohlung r dem Aussendurchmesser 4
und somit 4 = 2r der Magnetrollen entspricht/etwa entspricht,
wihrend die Breite b der Arbeitsschwingen 7 magnetfeldbedingt
etwas geringer ist als der durch die Anzahl der Arbeitsschwingen
konstruktionsbedingte Kreisausschnitt ( % ) des Arbeitsrades 1.
Die weitere Formgestaltiung der Arbeitsschwingen 7 ist dadurch
gekennzeichnet, daB die HOhlung r bogen- oder kreisgfdrmig be-
grenrt wird und an ihrer Bogenfldche Steuernocken 9 befestigt
sind, die zum Zwecke der Steuerung und Schwenkung der Arbeits-
schwingen 7 in einer Steﬁernute 10 (oder &hnlich) des Magnetmo-
tor-Gehiduses 11 eingreifen, wo sie wdhrend der Rotation des Ar-
beitsrades, also rotationsbedingt gefiihrt werden. Es sind aber
auch andere Formgeétaltungen, Steuerungen und Gelenkanordnungen
der Arbeitsschwingen 7 sowie feststehende Arbeitsschwingen kon-
struktionsmbglich, ohne an dem MagnetmotoréPrinzip gelbst etwas
zu séndern. Die Formgestaltung der jeweiligen Magnetrollen 2 und
ihre im Motor verwendete Anzshl sind konstruktions- und magnet-
stellungsbedingt verschieden, wobei wahlweise und beispielsge-
m3B vier Magnetrollen 2 ausgewdklt und dargestellt sind. Erfin-
dungegemidB sind die Magnetrollen 2 fermer dadurch gekennzeichnet,

daB sie beispielsgemiB so in vier Teile unterteilt werden, daB
vier nseh sussen und innen zur Drehmitte hin verschiebbare Mag-

nete 2a eine Magnetrolle bilden, die durch die Verschiebbarkeit

der Magnete ihren Durchmesser 4 verkleinern (oder komstruktions-
bedingt vergréB8ern) kdnnen. Ausserdem sind Einzelverschiebungen

der Magnete 2a (Msgnetrolle oben links gezeichnet) vorgesehen,

um den Magnetstrom (in Pfeilrichtung um die Magnetrolle herum)
zu beeinflussen und zu regeln. Die Verschiebbarkeit der Magnets
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gesehieht auf beliebigen Zapfen 12, die an der jeweiligen Welle/
Hohlwelle 6 befestigt sind. Auf diese Weise ist es neben der Mag-
netstromregulierung/Steuerung mdglich, stirkere oder schwachere
Magnetfelder zu erzeugen, die stirker oder schwédcher auf die Ar-
beitsschwingen 7 einwirken, so da8 folglich schnellere oder lang-
samere Motor-Rotationen realisierbar sind. HOhere oder geringers
Umdrehungsgeschwindigkeiten;des Magnet-Motors sind ausserdem durch .
Additions- oder SubtraktiOnssehaltungen der einzelnen Magnetrollen
einsghaltbar. SehlieBlich k6nnep auch die Magnete 2a einzeln auf
die Arbeitsschwinge 7 jeweils magnetisch einwirken, um eine Motor-
rotation zu erzielen, ohme an dem Erfindungsprinzip gelbst etwas
zu sndern. ( ¥ und Ieistungen )

Der in Fig.2 in Aufsieht dargestellte Magnetmotor-Ausschnitt zeigt
die Magnetrolle 2 in einer anderen Drghstellung. Die kreuzweise '
angeordneten Magnete 2a sind gestrichelt gezeichnet in eingezoge-
nerer Stellung und voll gezeichnet in ausgeféhrener Stellung dar-
‘gestellt. Die Arbeitssehwinge’? liegt dabei dem gegenmiiberliegen-—
der (zugehdrigen) Magneten 2a an der Magnetrolle am nichsten. Bel
der Motorrotation drehem sich Arbeitsrad 1 und Magnetrolle mit

den Magneten 2a durch Magnetanziehung der ArbéitSsehmiﬂge 7 ge-
reingsm in Pfeilrichtung nach rechts. Durch die konstruktions-
rogliche Binziehung des der Arbeitssechwinge 7 gegeniiberliegenden
Magneten 2a und einer Abhebung des Magneten vwon der Arbeitsschwin-
ge, wird einer Bremswirkung des Magneten entgégengewirkt, so daB
die Motorrotation frei von magnetischen Bremskridften werliduft.

Es kOnnen gber auch auslegungsbedingte magnetische Hintereinan-
derschaltungen der einzelnen Magnete 2a erfolgen, s0 daB sich ein
in Efeilriehtung verlsufendes Magnetfeld (gepunktet gezeichnet)

um die Magnetrolle herum ergibt. Und durch varﬁérbareVZwischen—
stellungen und Sehaltungen der Magnete 2a, wobei diese beispiels-
weise hydraulisch oder dureh PreB/Saugluft in bekanﬁtér Weise auf
dem hohl und teleskopartig gestaltbaren Zapfen 42 him und her be-
wegt werden, ist die Rotationsgesehwindigkeit des Magnet-Motors,
wie vorher beschrieben, regulierbar. ' ' o
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Patentanspriiche

1.Magnet-Motor, dadurch gekennzeichmet, daB der Motor aus einem
zentral und konzentriseh angeordneten Arbeitsrad (1) und meh-
reren gleichmissig am Umfang seines Durchmessers (D1) mittels
Gelenken (8) schwenkbar angeordneten und iiber Steuernocken (9)
in einer Nute (10) des Motorgehduses (11) gefiihrten Arbeits-
schwingen (7) besteht, um welches herum an einem etwas gros-
seren Durchmesser (D) anliegend mehrere Magnetrollen (2) an-
geordnet werden, die einen bestimmten, in seiner GréBe verstell-
baren Durchmesser (4) besitzen, die mit einem bestimmten Zahn~
rad (4) und einer Welle/Hohlwelle (6) fest verbunden sind, und
die ferner mit an dieser Welle/Hohlwelle (6) befestigten Zap~
fen (42) ausgeriistet werden, mittels denen sich Magnete (2a)
durehmeéserverﬁnderlich nach innen zur Drehmitte hin und nach
aussen so0 versoehieben oder einzeln verstellen lassen, daBl sie
iiber die schwenkbaren Arbeitsschwingen (7) ihre Magnetkridfte
in eine gesteuerte, gemeinsame Drehung des Arbeitsrades (1)
und der Msgnetrollen (2) umsetzen.

2.Magnet-Motor, nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dafl die
Arbeitssehwingen (7) an ihrer nach aussen gerichteten Fléche
eine Hohlung (r) besitzen, die dem Durchmesser (d) der Magnet-

rolle (2) angeglichen ist.
/%M
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